
Helppo, monipuolinen ja kestävä

Pikakäyttöönotto



Alla olevassa kaaviossa esitetään perusasetusten tekeminen. Kukin vaihe on selitetty 
yksityiskohtaisemmin kunkin Yaskawa-taajuusmuuttajasarjan oppaassa.

START

Asenna ja johdota käyttö ohjeiden mukaan.

Kytke virta.

Anna perusarvot käyttäen tarvittaessa parametriä A1-03.

Valitse Normal / HeavyDuty parametristä C6-01

Aseta/tarkasta perusparametrit:
*b1-01, b1-02 taajuusohjeeksi ja RUN-komennon lähde

*H1-.., H2-.., H3-.., H4-.. määrittelevät I/O -tulot ja -lähdöt
*Taajuusohjearvot

*C1-.., C2-.. kiihdytys- ja hidastusrampit ja S-käyrät
*E1-.., E2-.. V/f-suhde ja moottorin tiedot

Käynnistä moottori ilman kuormaa, tarkasta toiminta ja 
vahvista, mikäli ohjaus (esim. PLC) toimii toivotulla tavalla.

Kytke moottori prosessiin ja tarkasta toiminta.

Hienosäädä ja aseta sovelluksen parametrit tarpeen mukaan.

Tarkista toiminta ja vahvista asetukset.

Käyttö on valmis ohjaamaan sovellusta.

Yaskawa taajuusmuuttajan pikakäyttöönotto



1. Aseta moottorin nimellisvirta parametriin           E2-01  Motor Rated Current (FLA)

2. Käy-käsky: yhdista liitin SN – S1 tai SN - S2  (eteenpäin tai taaksepäin) 

3. Nopeusohje: 0- 10 V tulee liittimiin AC (-) ja A1 (+) tai potentiometri: päät   
    liittimiin AC, V+ ja liuku A1
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   [GA700]  Vain GA700-sarjassa, ei GA500:ssa.
[ GA500] Vain GA500, ei GA700:ssa 

  

  

  

DC kuristin
(optio) Jarruvastus

(optio)
Lämpörele

(optio)

Ulkoinen vika

Vian kuittaus

Moninopeus 1

Moninopeus 2

Ryömintänopeus

Ulkoinen

Taakse / Pysäytys

Eteen / Pysäytys

Liittimet -, +1, +2, B1, B2 ovat  
optioita. Älä kytke vahvavirta-  
johtoa näihin liittimiin.

Oikosulkulenkki

Pääpiiri

Ohjauspiiri

Moottori

Maa

Vikareleen lähtö
250 VAC, max. 1 A
30  VDC, max 1 A
(min. 5 VDC, 10 mA)

Suojavaipan liitin

Pulssijonon sisääntulo (max 32 kHz) 

Virransyöttö +10.5 VDC, max. 20 mA

Analogi sisääntulo 1 (osataajuusohje)
-10 to +10  VDC (20 kΩ)

Analogi sisääntulo 2 (osataajuusohje) 
-10 to +10  VDC (20 kΩ)
0 or 4 to 20 mA (250 Ω)

Analogi sisääntulo 3 / PTC sisääntulo [GA700]
(Aputaajuusohje)
-10 - +10 VDC (20 kΩ)

Virran syöttö, -10.5 VDC, max. 20 mA

Monitoimireleen lähtö (käytönaikainen) [GA700]
250 VAC, max. 1 A
30  VDC, max 1 A
(min. 5 VDC, 10 mA)

Monitoimireleen lähtö (nollanopeus) [GA700]
250 VAC, max. 1 A
30 VDC, max 1 A
(min. 5 VDC, 10 mA)

Monitoimireleen lähtö (nopeus 1) [GA700]
250 VAC, max. 1 A
30  VDC, max 1 A
(min. 5 VDC, 10 mA)

Monitoimipulssijonon lähtö 

(lähtötaajuus) [GA700]

0 - 32 kHz (2.2 kΩ)

Suojattu kaapeli

Monitoimianalogin lähtö 1 

(Lähtötaajuus)

-10 - +10 VDC (2mA) tai 4 - 20 mA [GA700]
Monitoimianalogin lähtö 2

(Lähtövirta)

-10 - +10 VDC (2mA) tai 4 - 20 mA

kierretty parikaapeli

suojattu, kierretty parikaapeli

ohjauspiirin liittimet

päävirtapiirin liitin

EDM (valvonta ulkoiselle laitteelle ) [GA700]

Turvapysäytystulo

Oikosulku-
lenkit

Turva- 
kytkin

Auki

Turvarele /
turvaohjain 

MEMOBUS/Modbus

comm. RS485/422

max. 115.2 kBps

Monitoimi-
analogi/
pulssijono
sisääntulo

Monitoimi-
digitaali
sisäänmeno

(tehdasasetus)

2 kΩ

Virtalähde / -nielu
(oletus: virtanielu)

Virransyöttö
200 > 400 V
50/60 Hz

Päätevastus 
(120 Ω, 1/2 W)

DIP kytkin S1
A2 jännite/virtavalinta

DIP kytkin S2
Päätevastus On/O�

DIP kytkin S4
A3 Analogi/PTC
Sisäänmenon valinta

Oikosulkuliitin S5
FM/AM Jännite/virta
Valinta

DIP 
kytkin S2

EMC-
suodatin

24 VDC ulostulo

PS

24 VDC  ohjaus-
jännitteen sisääntulo

{

[GA700]

Monitoimisen optoerottimen lähtö 1:
DC 48 V, maks. 50 mA
[oletusasetus: käynnin aikana]

Monitoimisen optoerottimen lähtö 2:
DC 48 V, maks. 50 mA
[oletusasetus: taajuus (nopeus) yhtäpitävä 1]
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[GA500]

[GA500]

4. Tarvittaessä säädä kiihdytys- ja hidastusajat:  
    Ajat ovat sekunteina nollasta maksiminopeuteen 

5. Käynnistys automaattisesti sähkökatkon jälkeen: 

   Arvoksi ”1” ja pidä ajokäsky riviliittimellä S1 (tai S2) aina yhdistettynä SN.

6. Minimi- ja maksiminopeudet voit rajoittaa parametreillä, arvot 100 % - 0 %. 
    100 % vastaa moottorin nimellisnopeutta. 

Yksinkertaisen sovelluksen käyttöönotto step-by-step

C1-01  Acceleration Time 1

C2-02  Deceleration Time 1

b1-17   Run Command at Power Up

d2-01   Frequency Reference Upper Limit

d2-02   Frequency Reference Lower Limit



Yaskawa taajuusmuuttajan näppäimet ja komennot

Kehänreuna 4, 02430 MASALA
myynti@vem.fi

vem.fi/yhteystiedot

VEM MOTORS FINLAND OY
WWW.VEM.FI


