ELECTRIC DRIVES
FOR EVERY DEMAND

Helppo, monipuolinen ja kestava
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ELECTRIC DRIVES
FOR EVERY DEMAND

Yaskawa taajuusmuuttajan pikakayttéénotto

Alla olevassa kaaviossa esitetdan perusasetusten tekeminen. Kukin vaihe on selitetty
yksityiskohtaisemmin kunkin Yaskawa-taajuusmuuttajasarjan oppaassa.

START

v

Asenna ja johdota kayttd ohjeiden mukaan.

v

Kytke virta.

v

Anna perusarvot kayttden tarvittaessa parametrida A1-03.

v

Valitse Normal / HeavyDuty parametrista C6-01

v

Aseta/tarkasta perusparametrit:

*b1-01, b1-02 taajuusohjeeksi ja RUN-komennon l&hde
*H1-.., H2-.., H3-.., H4-.. m&érittelevat I/O -tulot ja -1ahd6t
*Taajuusohjearvot
*C1-.., C2-.. kiihdytys- ja hidastusrampit ja S-kayrat
*E1-.., E2-.. V/f-suhde ja moottorin tiedot

v

Kaynnista moottori ilman kuormaa, tarkasta toiminta ja
vahvista, mikali ohjaus (esim. PLC) toimii toivotulla tavalla.

v

Kytke moottori prosessiin ja tarkasta toiminta.

v

Hienosaada ja aseta sovelluksen parametrit tarpeen mukaan.

v

Tarkista toiminta ja vahvista asetukset.

v

Kaytté on valmis ohjaamaan sovellusta.
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Yksinkertaisen sovelluksen kayttédnotto step-by-step

1. Aseta moottorin nimellisvirta parametriin | E2-01 Motor Rated Current (FLA)

2. Kéy-kasky: yhdista liitin SN — S1 tai SN - S2 (eteenpéin tai taaksepéin)

3. Nopeusohje: 0- 10 V tulee liittimiin AC (-) ja A1 (+) tai potentiometri: paat
liittimiin AC, V+ ja liuku A1

Moottori
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[GAT00] Vain GA700-sarjassa, ei GAS00ssa.

C1-01 Acceleration Time 1
4. Tarvittaessé sdada kiihdytys- ja hidastusajat:

Ajat ovat sekunteina nollasta maksiminopeuteen C2-02 Deceleration Time 1

5. Kaynnistys automaattisesti sédhkokatkon jalkeen: b1-17 Run Command at Power Up

Arvoksi ”1” ja pida ajoké&sky riviliittimella S1 (tai S2) aina yhdistettynd SN.

6. Minimi- ja maksiminopeudet voit rajoittaa parametreilld, arvot 100 % - 0 %.
100 % vastaa moottorin nimellisnopeutta.

d2-01 Frequency Reference Upper Limit

d2-02 Frequency Reference Lower Limit




Yaskawa taajuusmuuttajan ngppaimet ja komennot

Nayttd Nimi Toiminto
badatinagall | Tictojenniyttoalue | Néyttaa taajuusreferenssin, parametrin numeronjne.
Esc ESC-néppiin Palauttaa edelliseenvalikkoon.
2 Siirtéé kohdistinta oikealle.
> RESET-nippéin lirtdd kohdistinta oikealle
RESET Nollaa vian.
Kaynnistda taajuusmuuttajan paikallisessa ohjaustilassa. Run-merkkivalo
« palaa, kun taajuusmuuttaja ohjaa moottoria.
. Vilkkuu, kun taaj_uusmuuttaj an hidastus nollanopeuteen on kdynnissa tai kun
RUN-néppéiin taajuusreferenssi on 0.

« vilkkuu nopeasti, kun taajuusmuuttaja on poistettu kdytosta digitaalisen tulon
valitykselld, kun taajuusmuuttaja on pyséytetty nopean pysaytyksen
digitaalisen tulon valitykselld tai kun kidy-komento oli aktiivinen
taajuusmuuttajan virran kytkemisenaikana.

Ylos-nuolindppéain

Selaa ylospain parametrinumeroiden, asetusarvojen jne. valitsemiseksi.

Alas-nuolindppéin

Selaa alaspéin parametrinumeroiden, asetusarvojen jne. valitsemiseksi.

STOP-néppéin

Pyséyttda taajuusmuuttajan.

ENTER-ndppdin | Valitsee tilat ja parametrit sekd kiytetddn asetusten tallentamiseen.
=
Néppéintd painamalla vaihdetaan taajuusmuuttajan ohjauspaikkaa ohjauspanee-
O%OE LO/RE- lin (PAIKALLINEN) ja ohjauspiirin liittimien (KAUKO-OHJAUS) vililld.
valintandppéin Merkkivalo palaa, kun taajuusmuuttajan ohjaustapa on PATKALLINEN (ohjaus
DAppaimistosta).
Pt Vilkkuu: Taajuusmuuttaja on halytystilassa.
ALM ST Paalla: Taajuusmuuttaja on vikatilassa ja laht6jannite on katkaistu.
1 Pailla: Moottorin pydrintdsuunta on taaksepain.
REV HEN vl Pois péilti: Moottorin pydrintdsuunta on eteenpain.
e Paalla: Taajuusnuuttaja on valmis kayttimaan moottoria.
DRV DRV-merkkivalo Pois paalta: Taajuusmuuttaja on varmistus-, asetus- ja parametrin asetus -tilassa.
B | FOUT-merkkivalo Pailla: Lahtsjannitteen taajuus ndytetian tietondytolla.
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